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  V2.0                                         传播知识 创造未来

海量文献集成，一站检索发现
快捷原文传递，教学科研保障
中国教学科研文献保障系统

暨国家工程技术图书馆+万方数据一站式检索集成发现系统
产品介绍
一、合作背景
国家工程技术图书馆于2000年9月由中国科学技术信息研究所成立，作为国家科技图书文献中心的成员单位，集成了50年来积累的各种不同来源、不同结构的科技文献和数据库资源，成为全国工程技术领域文献信息保障与数字化服务基地，是我国工程技术领域科技文献信息资源收藏、开发和服务的核心机构，系统收藏工程技术、高技术各个学科领域的科技文献，学科类型主要包括电子和自动化技术、计算机和网络技术、材料科学、环境科学、航空航天、生物工程、能源动力、交通运输、建筑、水利和一般工业技术等工程技术领域文献，同时兼有基础科学、农业科学、医药卫生、社会科学领域的文献。收藏的文献以英文为主，占到文献总量的95%，同时兼顾少量的日文、德文、俄文和法文文献。重点为国家科技计划项目、高等院校的学科建设、科研院所的自主创新，提供科技文献保障和服务。
万方数据知识服务平台（Wanfang Data Knowledge Service Platform）集品质知识资源、先进的发现技术、人性化设计于一身，是国内一流的品质知识资源出版、增值服务平台。平台与多家世界著名出版商或预印本平台达成战略合作，如约翰威立国际出版公司（WILEY）、泰勒-弗朗西斯出版集团（Taylor & Francis）、美国世哲出版公司（SAGE）、荷兰威科集团（wolters kluwer）、科睿唯安（Clarivate Analytics）、牛津大学出版社（OUP）、剑桥大学出版社（CUP）、ArXiv电子预印本文献数据库等，出版的资源总量超过2亿条，全面覆盖各学科、各行业。基于海量高品质的知识资源，运用科学的方法和先进的信息技术，构建了多种增值服务。多年来，为高校师生及科研工作者提供知识服务，为促进我国教育、科研创新做出了自己的贡献。
国家工程技术数字图书馆与万方数据知识服务平台海量资源的集成，意义深远：在扩充资源种类和数量的基础上，实现了异构数据库资源之间的一站式检索发现功能，增加了高质量珍稀资源的原文传递服务，为您的教学科研工作提供更多、更全、更优质、更便捷的知识发现保障。
二、资源内容
本系统包含“万方数据知识服务”（万方数据知识服务平台文献资源）和“国内外文献保障服务”（中信所国家工程技术图书馆7个数据库资源）两种资源服务，资源内容分别为：
· 万方数据知识服务
资源内容为万方数据知识服务平台30余个数据库资源：中国学术期刊数据库、中国学位论文数据库、中国学术会议数据库、中国专利数据库、中国法律法规数据库、中外标准数据库、中国地方志数据库、剑桥大学出版社、牛津大学出版社、威科集团、PubMed、ArXiv等多家合作外文资源数据库、中国科技成果数据库、中国企业机构数据库、中国专家数据库、OA论文索引库、中国学者博文索引库、相关词条索引库，资源总量超过2亿条，全面覆盖各学科、各行业。
· 国内外文献保障服务
资源内容为国家工程技术图书馆馆藏的中、外文共7个数据库资源，并以外文文献为主。其中3个中文数据库：中文期刊、中文会议、中文学位；4个外文数据库：外文期刊、外文会议、外文学位、外文科技报告。
以下为7个数据库资源的详细介绍：
	资源名称
	数量
	特点

	中文期刊
	16000多种
	收藏年份跨度：1977年至今

	中文会议
	64000多册
	收藏年份跨度：1982年至今

	中文学位
	210万余册，年增量20万余册
	收藏年份跨度：1957年至今。是我国自然科学领域学位论文法定收藏单位

	外文期刊
	西文15000多种
日俄约4000种

国内独家馆藏4000多种
	收藏年份跨度：1968年至今，几乎覆盖所有国外工程技术类核心期刊
被SCI收录期刊1000多种
被EI收录期刊近1000种

	外文会议
	13万册，每年新增印本约2000册 
	收藏年份跨度：1968年至今

	外文学位
	34万册，每年新增近4万册
	ProQuest公司电子版国外优秀硕博士学位论文在国内的三个镜像站点之一

	外文科技
报告
	美国政府四大套报告AD、DE、NASA、PB约125万份；以及进展报告、研究报告、年度报告、机构论文集、机构年报、学协会出版物等40多万份，每年新增1000种以上。
	收藏年份跨度：上世纪六十年代至今

类型包括专题技术报告、技术进展报告 

、最终成果报告 、组织管理报告等


三、服务功能
本系统实现了文献检索、原文传递功能，整体服务包括资源检索、资源呈现、资源获取、订单查询四部分，贯通起来实现用户知识发现的完整流程。
四部分服务功能如下：
· 资源检索：检索结果页面，通过一框式检索右侧 “国内外文献保障服务” 标       
签可以直接访问“国内外文献保障服务”。
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在文献检索列表页可以针对检索结果进行筛选，同时支持相关度、时间、题名的排序。
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· 资源呈现：在文献检索列表页及文摘信息页，呈现资源的元数据内容。
结果列表页：
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文摘信息页：
[image: image4.png]E7> EASIRHRIERE > 32nd Chinese Control Conference

Inference of user’ s intention for non-cooperative HRI%IFA/ER AN A B R EEH TR
=

Sz

1BE: Researches on Human-robot interaction(HRI) mainly facus on cooperative P humanrobot robot could obtain equal
or even more advanced intelligence is an important research.Therefore,in order to achieve the above goala method of inferring human’ s intention online is proposed in this

paperSpecificallybased on this strategy,we are wondering whether robot could beat humans in mora games or not.The whole process of interaction is realized in humanoid

platform NAO Experimental results show the validity of the proposed method. ARINE, o B ARESHL
e EE . - I,
EEEMAREES ESATEANAOL: 7
fea: CHEN Rui SU Jianbo
feme: Department of Automation, Shanghai Jiao Tong University, Shanghai 200240, P. R. China; Department of Automation, Shanghai Jiao Tong University, .
XEEE 32nd Chinese Control Conference
B 5960-5064
mR: 5
AR eng
R 32nd
SR 2013
BT Xi'an(CN)
i FARANE; BANEA SEAE: P h i fon: humanoid robot; online inference of user’ s intention

EES: CN111001





· 资源获取：点击列表页或文摘信息页的“请求原文传递”按钮，文献原文可在2个工作日内发送到您的电子邮件中。
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· 订单查询：可通过“订单查询”查看或咨询原文传递请求的处理状态。
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